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PARAMETRIZACAO

Acesse o video tutorial abaixo de como realizar a parametrizacao

Iniciamos com
o botdo Mode

Para acessar o video, basta clicar no botao acima, ou acesse pelo link:
https.//www.youtube.com/watch?v=UnrE9mvODZ8

Parametros de operacao:

P0.0.07= 060.00 (hertz) - frequéncia maxima

P0.0.05= 060.00 (hertz) - referéncia de frequéncia do keypad

P0.0.08= 060.00 (hertz) - limite superior de frequéncia

P0.0.09= 020.00 (hertz) - limite inferior de frequéncia

P0.0.10=1 (parar) - modo de operacao de frequéncia baixa

P0.0.15= 060.00 (hertz) - frequéncia nominal do motor

P0.0.17= Corrente nominal do motor

P0.0.18= 03500 (rotagao por minuto) - rotacao nominal do motor

P6.2.00=1 (modo CVT) - modo de bomba de agua fotovoltaica

P6.2.04= Para modelos com tensao de saida 220V parametrizar= 0450.00
Para modelos com tensao de saida 380V parametrizar= 0850.00

P6.2.14= 020.00 (hertz) - frequéncia de deteccao de baixa frequéncia
P6.2.15= 030.00 (segundos)- periodo de deteccao de protecao de baixa frequéncia

Opcional:
Auto start: Interligar DIT+COM
P0.0.03=1 (controle no terminal) - opgao de modo de controle de operagao

P0.0.04=2 (controle de frequéncia no potencidmetro) - opcao de fonte de
controle de frequéncia

Caso necessario, restaurar padrao de fabrica:

P5.0.19=19 (reseta para configuracdes de fabrica, exceto por parametros do
motor e senha de grupo) - inicializacao de parametros

Aguarde: --------



https://www.youtube.com/watch?v=UnrE9mVODZ8
https://www.youtube.com/watch?v=UnrE9mVODZ8
https://www.youtube.com/watch?v=UnrE9mVODZ8

DIAGRAMA DE INSTALACAO

Monofasico 220V
DRIVE SGV

Pv — —{DC+ U

INPUT — —DcC- \Y; MOTOR
W

AC — —LI PE

INPUT —"—|2 D2 -
DI3 ~
AUTO| —1P" COM
START COM BOIAS DE
\ NIVEL

OBS: Bombas monofasicas com saida de trés cabos usar controlbox.

Parametrizar: P6.2.46=1

. J
Trifasico 220V
DRIVE SGV
Ppv — —{DC+ U
INPUT — —DcC- \Y; MOTOR
W
AC — —LI PE
INPUT—"—L2 D2 -
DI3 ~
AUTO| —1P" COM
START COM BOIAS DE
\ NIVEL
. J
Trifasico 380V
DRIVE SGV
Ppv — —{DC+ U
INPUT — —DcC- V M~) MOTOR
AC — —R W
INPUT —"—S PE
DI3 ~
AUTO| —P" COM
START COM BOIAS DE
\ NIVEL
. J




ESQUEMA DE LIGACAO DO DIODO PARA ALIMENTACAO

SIMULTANEA

. N
MODULO SOLAR
CONEXOES DRIVE SGV
MONOFASICO
r ACINPUT A ~ DCINPUT ~ m
L1 | L2 | @ |DC+| DC-
o ° 2| © pc+/oc SN
[ ]
== =
DIODO 30A
i =
OBS: Utilizar 1 diodo por string de mdédulos, no positivo de cada extremo.

o )
4 . N

MODULO SOLAR

CONEXOES DRIVE SGV
TRIFASICO
S) ©) ~ DCINPUT - r  ACINPUT -
- @D |pcHDC-| R | S| T
== =

DIODO 30A

OBS: Utilizar 1 diodo por string de mdédulos, no positivo de cada extremo.




cODIGOS

DE FALHAS

Cédigo do erro Descrigdo Detalhes Eliminagdo do erro A
ErrO0O Sem erro
e Verifique se o circuito de saida do
inversor de frequéncia esta em
A corrente de saida curto-circuito;
excede o valor de e Verifigue se a tensdo de entrada esta
sobrecorrente relativamente baixa;
ErrO1 Slobrzcc(;rrente em enguanto o inversor e Verifique se a carga tem alteragao;
velocidade contante esta operando em e Conduza uma verificagdo de
velocidade parametros ou melhore o torque de
constante compensagao de baixa frequéncia;
e Verifique se a poténcia nominal do
motor ou do inversor de frequéncia é
o suficiente
e Verifique se o motor ou seu
cabeamento esta em curto- circuito,
aterrado ou é muito longo;
e Verifique se a tensdo de entrada esta
Quando o inversor relativamente baixa;
de frequéncia e Aumente o tempo de aceleragao;
ErrO2 SobrecorrenNte na aceler,a, a corrente ° ConAduza uma verificagao de
aceleracio de saida excede o parametros ou melhore o torque de
valor de compensacgdo de baixa frequéncia ou
sobrecorrente ajuste a curva V/F;
e Verifigue se a carga tem alteracgao;
e Verifique se a poténcia nominal do
motor ou do inversor de frequéncia é
o suficiente;
e Verifique se o motor ou seu
cabeamento esta em curto- circuito,
Quando o inversor aterrado ou é m“i.t? Iorlgo;
de frequéncia ° Conhduza uma verificagao de
Sobrecorrente na acelera, a corrente parametros ~
Err03 aceleracdo de saida excede o ° Aur.n.ente o tempoNde desaceleracao
valor de ° Verlf!que sea ten.sao de entrada esta
sobrecorrente rela.tllvamente baixa; )
e Verifique se a carga tem alteragao;
e Instale uma unidade de freio
adicional e resisténcia de freio;
Quando o inversor o Verifique se a tensao de entrada é
de frequéncia opera muito alta ~
Sobretensdo em em velocidade ¢ Vgrlflque se a tensdo no barramento
ErrO4 velocidade constante, a tensao ex@pla esta normal;
constante CC do circuito e Verifigue se o motor esta sendo

principal excede o
valor definido

forgado a funcionar por forga externa
durante o processo de
funcionamento




CODIGOS DE FALHAS

Cédigo do erro Descrigdo Detalhes Eliminagdo do erro A
Quando o inversor e Verifigue se a tensao de entrada é
de frequéncia opera muito alta
em velocidade ¢ Verifigue se a tensdo no barramento
constante, a tensao exibida esta normal;
S - CC do circuito e Aumente o tempo de desaceleracgdo;
obretensao na S o
ErrO5 aceleracso principal excede o e Verifique se o motor esta
valor definido. sendo forcado a funcionar por forca
O valor de externa durante o processo de
sobretensado desaceleracao;
detectado é o ¢ Instale uma unidade de freio
mesmo que acima. adicional e resisténcia de freio:
Quando o inversor e Verifique se a tensdo de entrada é
de frequéncia opera muito alta
em velocidade e Verifique se a tensdo no barramento
constante, a tensdo exibida esta normal;
- CC do circuito e Aumente o tempo de desaceleragdo;
ErrO6 SobretensaoNna principal excede o e Verifique se o motor esta
desaceleragao o -
valor definido. sendo forgado a funcionar por forga
O valor de externa durante o processo de
sobretensao desaceleragao;
detectado é o ¢ Instale uma unidade de freio
mesmo que acima. adicional e resisténcia de freio:

e Verifique a resisténcia da bobina do
motor;

e Verifique a isolagcdo do motor;

e Dano por avaria inversa do moédulo;

Uma falha externa
Err07 Falha no mdédulo ativou a protegao de
maodulo automatico

e Verifique o cabeamento da entrada
de alimentacao;

¢ Verifique se a tensdo de entrada esta
dentro da faixa

Subtensdo no configurada;
~ circuito principal e Verifigue se ha uma interrupgéo
ErrO8 Subtensdo Uito p pal, que PG
verifique o nivel momentanea
elétrico e Verifigue se a exibi¢ao da tensao no
barramento esta normal;
e Verifigue se a ponte de configuragao
e a resisténcia de carga estao
normais;
O motorea e Verifique se o motor esta com
Inversor de corrente excedem travamento de rotor ou se a carga no
Err0O9 frequéncia os valores nominais motor precisa ser reduzida;
sobrecarregado do inversor de e Utilize um inversor de frequéncia
frequéncia com poténcia maior;
e Verifigue se parametro de protecao
P1.0.25 esta adequadamente
ajustado;
O motorea e
e Verifigue se o motor esta com
Inversor de corrente excedem
. T travamento de rotor ou se a carga no
Err10 frequéncia os valores nominais . .
- motor precisa ser reduzida;
sobrecarregado do inversor de

e Configure corretamente a corrente
nominal do motor;

e Utilize um inversor de frequéncia
com poténcia maior;

frequéncia




CODIGOS DE FALHAS

Cédigo do erro Descrigdo Detalhes Eliminagdo do erro A
e Verifique as tensdes no circuito
Erro de fase faltante principal:
Errll Fase faltante ou e Verifique se os terminais de conexao
desbalanceamento estao frouxos;
nas 3 fases e Procure suporte técnico;
e Verifique se o circuito de saida tem
Falha na saida falha na saida padrdo ou
Falha na saida padrao ou desbalanceamento nas 3 fases;
Erri2 padrao desbalanceamento e Verifique se os terminais de conexao
nas 3 fases estdo frouxos;
e Procure suporte técnico;
Falha causada por e Verifique o sinal de entrada do
Err3 Erro externo circuitos de circuito da falha externa;
controles externos e Resete;
e Verifique os cabos e conexdes de
Anormalidade na comunicagao;
comunicagao do e O envio de dados nao funciona
Errl4 Comunicagao inversqr de norma.lment?;
anormal frequéncia com e A configuragao para o parametro de
outros comunicagao esta incorreto;
equipamentos e O protocolo de comunicagdo é
inconsistente;
e Verifique o estado de funcionamento
da ventoinha e estado de ventilagao;
A temperatura no e Verifique se a temperatura ao redor
Sobreaguecimento radiador esta maior (no ambiente) € muito alta, neste
Err15 no inversor de que a temperatura caso é necessario resfriar o ambiente;
frequéncia de detecgdo de e Verifigue se o termistor ou
80°C termostato estao danificados
e Limpe a sujeira no exterior do
radiador e na entrada de ar;
Se caso acontecer um
erro de sobrecorrente
Falha de hardware ou de sobretensdo no ~
. . N e Tratar como sobretensdo ou
Errie do inversor de inversor de frequéncia, ;
. . . o sobrecorrente;
frequéncia isso é classificado
como uma falha de
hardware
. . . . [ ]
Er7 Curto-cirquitodo | Curto-cirquitodo | * 1A E S8 =8 ER 0 e B
motor para o terra motor para o terra
terra;
e Verifique se os parametros do motor
Quando se esta ~ i
Erro de conduzindo a sao co‘n5|stentes com a plaqueta do
Err18 indentificagao do verificagdo de motor; . N
N e Verifigue se o inversor de frequéncia
motor parametros, a falha S -
acoNntece No motor e o cabo prlnC|p§I do motor estdo
bem conectados;
Se refere ao valor da
corrente atual do e Verificar a carga;
Err19 Motor sem carga motor ser menor que e Verificar os valores definidos nos
o valor de corrente parametros P6.1.19 e P6.1.20;
sem carga P6.1.19 e
duracao P6.1.20
o %




CODIGOS DE FALHAS

. . x L N
Cédigo do erro Descrigao Detalhes Eliminagdo do erro
Se refere a6 valor de e Verifique se o sinal de feedback PID
esta normal;
1120 Perda de feedback fefgeb:glr‘ pdgser e Verifique se o valor configurado nos
PID defind §4O18 parametros P4.0.18 e P4.0.19 estao de
de Inico Pz.fd19e acordo com as condi¢des de
uragaoc F4.0. funcionamento atuais;
Sinal de falha 1 definida
pelo usuario pelos
Err2l Falha definida pelo terminais e Verifique se a falha definida pelo
usuario 1 multifuncionais ou usuario 1foi removida e resete;
fungdo de programacao
CLP
Sinal de falha 2 definida
pelo usuario pelos
Err22 Falha definida pelo terminais e Verifique se a falha definida pelo
usuario 2 multifuncionais ou usuario 2 foi removida e resete;
fungdo de programagao
CLP
Refere-se a alcancaro | ® Utilizar a funcao de inicializagdo de
Err23 Tempo acumulativo temDbo acumulatiso de parametros (P.5.0.19) para apagar as
ativo alcangado pativo P5 107 informacdes registradas (mudar para
o 01 e confirmar);
. Utili fi do de inicializacdo d
Tempo acumulativo | Refere-se a alcangar o ° palrgzri\re?crousn(%ago fgl)ng;?algigzzr js
Err24 de funcionamento | tempo acumulativo de ; ~ o
alcancado func?onamento P5100 informacdes registradas (mudar para
¢ o 01 e confirmar);
e Verifique se o tipo de encoder é
O inversor de compativel;
frequéncia ndo é capaz | ® Verifigue se a conexdo do encoder
Err25 Falha no encoder de identificar os dados esta correta;
do encoder e Verifique se o encoder ou o cartdo PG
esta danificado;
Anormalidade de
Err26 leitura/gravacado de | Dano no chip EEPROM | e Altere o painel de controle principal;
parametro
e Verifique se a temperatura no motor
Sob . ¢ Deteccdo de € muito elevada;
Err27 © reaquecfclmen o temperatura excessiva | ® Verifique se o sensor de temperatura
no motor Nno motor esta danificado ou suas conexdes
estdo frouxas;
Refere-se a0 valor de e Verifique se os parametros do
L e ; encoder estdo configurados
Err28 Grandel dgglacclgao na ii\r”range.aigrnauveelF?gI]dzasd(ae corretamente;
velocidade dura éqo P61 24 e Verifique se P6.1.23 e P6.1.24 estao
s o configurados racionalmente;
o %




CODIGOS DE FALHAS

Cédigo do erro Descrigao Detalhes Eliminacdo do erro h
e Verifique se o sinal de feedback PID
Se refere ao valor de esta normal:
. Perda de feedback fee;l::é::( pljgg’er e Verifique se o valor configurado nos
PID . N pardmetros P4.0.18 e P4.0.19 estao de
deﬂnld? P4.0.18 e acordo com as condigdes de
duracdo P4.0.19 funcionamento atuais;
Sinal de falha 1 definida
pelo usuario pelos
Err2] Falha definida pelo terminais e Verifique se a falha definida pelo
usuario 1 multifuncionais ou usudrio 1foi removida e resete;
funcdo de programacao
CLP
Sinal de falha 2 definida
pelo usuério pelos
Err22 Falha definida pelo terminais ¢ Verifique se a falha definida pelo
usuario 2 multifuncionais ou usuario 2 foi removida e resete;
funcdo de programacao
CLP
Utilizar a fungao de inicializagao de
. Refere-se a alcangar o ametros (P.5.0.19) para apagar as
Err23 Tem.po acumulativo tempo acumulativo de parametros {5219 P Pag
ativo alcancado - informacdes registradas (mudar para
ativo P5.1.01 . )
01 e confirmar);
Tempo acumulativo | Refere-se a alcangar o UtiIiAzar a funcao de inicializagao de
Err24 de funcionamento tempo acumulativo de parametrfas (p-5~9-19) para apagar as
alcancado funcionamento P5.1.00 informacdes registradas (mudar para
o 01 e confirmar);
e Verifique se o tipo de encoder é
O inversor de COl'ﬂfDatl'VGk | g
frequéncia ndo é capaz | ® Verifigue se a conexdo do encoder
Err25 Falha no encoder de identificar os dados esta correta;
do encoder e Verifique se o encoder ou o cartdo PG
esta danificado;
Anormalidade de
Err26 leitura/gravacdo de | Dano no chip EEPROM | e Altere o painel de controle principal;
parametro
e Verifique se a temperatura no motor
. Deteccéo de é muito elevada;
Err27 Sobreaquecimento temperatura excessiva | ® Verifique se o sensor de temperatura
no motor Nno motor esta danificado ou suas conexdes
estdo frouxas;
e Verifique se os parametros do
Refere-se ao valor de . .
L L ; encoder estao configurados
Err2s Grande dgwagao na dewaga_o na velocidade corretamente:
velocidade sermaior que Pol2se |, Verifique se P6.1.23 e P6.1.24 estao
duragao P6.1.24 ) ) )
configurados racionalmente;
e Verifique se os parametros do
encoder estdo configurados
Refere-se ao valor de .
) corretamente;
Err29 Motor COM EXCESSo veIoc@ade do motor e Verifigue se P6.1.21 e P6.1.22 estdo
de velocidade estar acima de P6.121e configurados racionalmente;
duragdo P6.1.22 e Verifigue se a verificacdo de
parametros do motor foi conduzida;
o %




CODIGOS DE FALHAS

Cédigo do erro Descrigao Detalhes Eliminagdo do erro
Erro de posicio Grande deviagdo entre | e Verifigue se os parametros do motor
Err30 inicFi)aI ¢ os parametros do motor estdo corretos, especialmente para a
e 0s parametros atuais corrente nominal do motor;
e Verifique se o dispositivo Hall tem
padrodes;
Err3] Falha de deteccao | Falha no circuito apdsa | e Verifique se o circuito tem falhas
de corrente detecgao de corrente apos a detecgao da placa do driver;
e Verifique se a placa do driver tem
falha;
Alimentagdo da placa do| e Verifique se o contator esta normal;
Err32 Contador drive anormal causado | e Verifique se a alimentacao
por falha do contator da placa do drive esta normal;
Falha no circuito apés a e Verifique se o dispositivo Hall tem
Anormalidade na detecgdo de corrente . sz(i;?ejé ce 6 circuito tem falhas
Err33 deteccao de acarreta para um valor ' ~ o
corrente de detecgdo de corrente apos a detecgao da placa do driver;
anormal e Verifique se a placa do driver tem
falha;
A corrente de operagao | e Verifique se a carga € muito grande
Tempo do limitador do inversor de ou esta travada;
Err34 de corrente rapido |frequéncia continua alta,| e Verifique se a poténcia suportada
excedido excedendo o tempo pelo inversor de frequéncia é o
permitido suficiente;
Motor trocado C?S:ozglésrtargf:so e Conduza a troca do motor apods o
Err35 durante o operacio do inversor de desligamento do inversor de
funcionamento P Qf . frequéncia;
requéncia
A fonte de alimentagdo
externa de 24V esta em | ® Verifique se a fonte de a.Iimgnta(;éo
£r136 Falha na curto-circuito ou a carga de 24V esta em curto-circuito;
alimentacéo na fonte de alimentacdo | ® Reduza a carga na fonte de
externa de 24V é muito alimentagao 24 V externa;
alta
Falha na Falha na fonte de ¢ Verifique se a placa da fonte de
Err37 alimentacio alimentacgao para o alimentacgao esta funcionando
¢ modelo G250T4 e acima. normalmente;
Err3s Curto-circuito na Curto-circuito trifasico | e Verifique a isolagdo do cabeamento
saida entre as fases na saida do motor e do motor;
A tensio no barramento | ® Verifique se o contator esta operando
Err40 Resisténcia de de linha esta flutuando normalmente; N -
buffer muito e Verifique as flutuagdes da tensdo de
entrada;
o %




CODIGOS DE FALHAS

A. Funcao dormir (Err60)

O inversor de frequéncia ira entrar no modo dormir e o display ird mostrar o aviso
"Erre0" quando a tensao CC proveniente dos painéis for menor que P6.2.11 (limite para
a tensdo dormir); quando a tensao CC dos painéis solares é recuperada para o valor
P6.2.12 (tensao de recuperacao dormir), ira comegar a contar e depois de atingir o
tempo P6.2.13 (tempo de espera de desligamento) o inversor de frequéncia ira
comecar a funcionar.

B. Funcao de protecao de baixa frequéncia (Err61)

O inversor de frequéncia ira entrar no modo de protecao e ira exibir o cédigo de aviso
"Errel" se a frequéncia na saida for menor que P6.2.14 (frequéncia de deteccao de
protecao de baixa frequéncia) e durar pelo periodo P6.2.15 (periodo de deteccao de
protecao de baixa frequéncia) enquanto o inversor de frequéncia esta operando,
guando ele entra no status de protecao, ele ira se voltar a operar apds o periodo P6.2.16
(periodo de auto recuperacao de protecao de baixa frequéncia) ser alcancado.

C. Funcgao de protecao de trabalho a seco (Err62)

O inversor ira entrar no modo de protecao e ira exibir o codigo de aviso "Erre2" se a
corrente na saida for menor que P6.2.17 (corrente de deteccao de protecao de trabalho
a seco) e o durar pelo periodo P6.2.18 (periodo de deteccao de protecao de trabalho a
seco) enquanto o inversor de frequéncia esta operando, quando entrar no status de
protecao ele ira voltar a funcionar apoés o periodo P6.2.19 (periodo de auto recuperacao
de protecao de trabalho a seco) ser alcancado.

D. Funcao de protecao de sobrecorrente (Err63)

O inversor ira entrar no modo de protecao e ird exibir o codigo de aviso "Erre3" se a
corrente na saida for maior que P6.2.20 (corrente de detecgao de protecao de
sobrecorrente) e durar pelo periodo P6.2.21 (periodo de deteccao de protecao de
sobrecorrente) enquanto o inversor de frequéncia estiver operando, quando entrar no
status de protecao ele ira voltar a funcionar apos o periodo P6.2.22 (periodo de auto
recuperacao de protecao de sobrecorrente) ser alcancado.

E. Funcao de protecao de poténcia minima (Err64)

O inversor ira entrar no modo de protecao e ira exibir o cédigo de aviso "Err64" quando
a poténcia na saida for menor que P6.2.23 (valor de protecao de poténcia minima) e o
durar pelo periodo P6.2.24 (periodo de deteccao de protecao de poténcia minima)
enguanto o inversor de frequéncia estiver operando, quando entrar no status de
protecao ele ira voltar a funcionar apods o periodo P6.2.25 (periodo de auto recuperagao
de protecao de poténcia minima) ser alcancado.




CODIGOS DE FALHAS

F. Funcao de protecao de nivel alto (Err65)

O alarme de nivel alto e nivel baixo sao detectados pelo terminal DI4 para realizar o
controle automatico do nivel, em que, P6.2.27 € o tempo de deteccao da protecao de
nivel alto, P6.2.28 € o tempo de saida da protecao de nivel alto. O terminal DI4 é a
entrada para o sinal de deteccao de nivel alto e o seu coédigo de aviso é "Erre5".

G. Modo de recuperacao de alarme: O: Auto recuperacao;
1: Recuperag¢ao manual

Esse item se aplica para a funcao de protecao de baixa frequéncia, protecao de
trabalho a seco, protecao de sobrecorrente e protecao de poténcia minima: o modo de
recuperacao de alarme pode ser selecionado através de P.6.2.26. Se estiver selecionado
0, o operador pode pressionar o botdao "STOP" para desligar durante o processo de
auto recuperacao e periodo de exibicao de erro; se estiver selecionado 1, 0 operador
pode pressionar o botdao "STOP" para apagar manualmente durante o periodo de
exibicao de erro, para realizar o desligamento.

H. Funcao de curva PQ (curva de capacidade de poténcia)

Se o modelo suportar curvas de PQ personalizadas, o usuario pode definir 5 grupos de
pontos PQ baseados nas condi¢gdes da bomba de agua, a fim de realizar o calculo em
tempo real da velocidade do fluxo, fluxo diario, fluxo acumulativo, capacidade de
geracao diaria e capacidade de geracao acumulativa, por padrao, o fluxo didrio e a
capacidade de geracao diaria é calculada baseada em 7 horas por dia.

I. Checagem de status

Quando o inversor de frequéncia entrar no status de operacao, a condi¢cao atual de
operacao pode ser confirmada checando P6.2.0.




MODELOS

cédigo Poténcia | Poténcia Corren’te Max. Entrada Entrada Saida
KW (CV-HP) de Saida [A] CA cc CA
SGVGOR4SS2 0.4 0.5 5
SGVGOR7SS2 0.7 1 7
SGVGIR5SS2 15 2 10 CA220V1F |CC200-400V | CA220V1F
SGVG2R2SS2 2.2 3 14
SGVG4R0SS2 4 5 17
SGVGOR4S2 0.4 0.5 3
SGVGOR7S2 0.7 1
SGVGIR5S2 15 2 7 CA220V1F |CC200-400V | CC220V3F
SGVG2R2S2 22 3 10
SGVG4R0S2 4 5 17
SGVG4ROT2 4 5 17 CA 220V 3F |DC200-400V| CA220V3F
SGVGOR7T4 0.7 1 3
SGVGIR5T4 15 2 45
SGVG2R2T4 22 3 6
SGVG4ROT4 4 5 95
SGVG5R5T4 5.5 7 13
SGVG7R5T4 7.5 10 17
SGVGOTT4 n 15 25
SGVGO15T4 15 20 32
SGVGO18.5T4 185 25 37
SGVGO022T4 22 30 45 LL > LL
SGVGO030T4 30 40 60 (@)
SGVGO37T4 37 50 75 M LN N
SGVG045T4 45 60 20 > [ >
SGVGO55T4 55 75 10 @) O' (@)
SGVGO75T4 75 100 152 (00) O (00)
SGVG090T4 90 120 176 N N) M
SGVGI110T4 10 150 210 < <
SGVG132T4 132 175 253 U U U
SGVG160T4 160 210 300 U
SGVGI185T4 185 250 340
SGVG200T4 200 260 380
SGVG220T4 220 300 420
SGVG250T4 250 330 480
SGVG280T4 280 380 540
SGVG315T4 315 420 600
SGVG355T4 355 470 680
SGVG375T4 375 500 710
SGVG400T4 400 530 750




